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e Loout i | Di agnol ex: Orig

Travail de these réalise en 1993 (A.L. Allanic)

D®vel oppement doéooutils pour | a coc
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Détermination du point de fonctionnement du procédé / solution a
traiter, r®actifs &

Maintien du procédé au point de fonctionnement déterminé par
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& Principe

D®f i ni ti on doun espace de pertul

Une perturbation est définie par un parametre opératoire, la valeur du
d®r gl ement, et son instant dobdoc

Utilisation doun code de simul at
| espace des r®ponses

Réponses des mesures de suivi du procédé correspondant aux
differentes perturbations

Utilisation doéalgorithmes bas®s
pour

Associer les espaces des perturbations a celui des réponses
(apprentissage du procedé)

Effectuer un diagnostic a partir des reponses du suivi procédé
(déterminer la ou les perturbations plausibles)



e Diagnolex : principe de fonctionnement
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&0 Association perturbation / réponse procéde

Image intermédiaire
1 : c'est en fait
1'image d'entrée
directement recopiée

A\ rasess
x ‘.“"‘ QO l'l;"’.? P
NIRRT
N RRELIIT R

ISR
SRK LRI ALY
IRIRL ] g
SIERTEAY
SIS
SIS L

Srozesss:
2 5%e;

e,
7t
2ottt

%
=2 20rr8)
VIR
ossnte e
SRATERLS
oate: ._'l/

La mémoire associative va stocker les
param tres
Initiale en une image plane

(pour
Donnée)
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Inage intermédiaire
4 : c'est 1'inage de
sortie, aussi proche
que possible de
1'image destination
(en 1'occurrence une
image parfaitement
Pplate).

Figure 5.8 : Evolution des plans intermédiaires. (n voit
que chaque plan synaptique se charge d'une partie

de 1'association globale.
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Ecart mesure / simulé
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&2 Analyse du résultat

A b

Perturbation
A rejeter
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Perturbation plausible
Mais sortie surveillée
Peu discriminant
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Perturbation plausible
sortie surveillée
discriminante
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(&0 Diagnostic pour chaque couple (parametre dérégle, mesure procéde)
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e Visualisation des sorties simulées




e Intérét des mémoires associatives

Traitement
Image non bruitée

Un filtre numeérique puissant, peu

bruit

Image A

Image B
(A traitée)
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Image A’
(A bruitée)
Ecart avec A : 129532

Traitement
Image bruitée

Image B’
(A’ traitée)
Ecart avec B : 2602
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